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構成図

仕　様

安全機器用ケーブル

（お客様準備） 

動力ケーブル（付属品）

イーサネットケーブル

AC電源ケーブル
（付属品）

エンコーダーケーブル（付属品）

入出力用ケーブル
（お客様準備）

拡張 I/O
（EtherCATスレーブ） 

ロボットアーム

AC200V～230V±10V

ロボットアーム型式

据付方法

本体重量（ケーブルを除く）

標準サイクルタイム

コントローラー型式

教示方法

通信 I/F

I/O

電源・最大定格容量

SW-RXS3-R40

400mm

225mm

175mm

14kg

±0.01mm

±0.01mm

±0.01°

6000mm/s

1100mm/s

2600°/s

±130°

±147°

150mm

±360°

1kg

3kg

0.48s

0.005kg.m2

0.05kg.m2

SW-RXS6-R60

600mm

325mm

275mm

18kg

±0.015mm

±0.01mm

±0.01°

6750mm/s

1100mm/s

2000°/s

±132°

±150°

200mm

±360°

2kg

6kg

0.42s

0.01kg.m2

0.12kg.m2

SW-RXS6-R50

500mm

225mm

275mm

17kg

±0.015mm

±0.01mm

±0.01°

6100mm/s

1100mm/s

2000°/s

±132°

±150°

200mm

±360°

0.40s

架台取付

98N

RXC40

遠隔教示方式、間接教示方式

Ethernet、RS232

AC200V～230V±10V（単相 50/60Hz）・2.0kVA

SW-RXS6-R70

700mm

425mm

275mm

19kg

±0.015mm

±0.01mm

±0.01°

6500mm/s

1100mm/s

2000°/s

±132°

±150°

200mm

±360°

0.44s

 項　目  仕　様

第1+第2関節

第1リンク長

第2リンク長

第1+第2関節

第3関節

第4関節

第1+第2関節

第3関節

第4関節

第1関節

第2関節

第3関節

第4関節

定格

最大

定格

最大

最大

リンク長

繰り返し
位置決め精度

第4関節許容
慣性モーメント

標準 I/O：入力16点、出力16点、PNPタイプ
拡張 I/O：1拡張基板当たり入出力信号それぞれ16点ずつ、最大4基板追加可能。

最大動作速度

最大可動範囲

 可搬質量

第3関節押し込み力

ティーチペンダント
接続ケーブル
（ティーチペンダントに付属）ティーチ

ペンダント
（オプション）

安全機器

入出力機器

オフライン
プログラミングソフト
Job Editor（付属）

付属品 付属品［ハーネス類］ お客様準備［ハーネス類］必須オプション品 お客様準備



独自開発のソフトウエアで

プログラミング作業を

強力にサポートします。

使いやすい

組立・搬送・配膳などの

アプリケーションに最適です。

用途が幅広い

シンプル構造の

スリムなロボットアームで

省スペースでも設置可能です。

軽量・コンパクト

RXSシリーズは、

軽量 ・コンパクトなロボットアームと

使いやすいシステムで

様々な用途に使用できる

水平多関節ロボットです。

水平多関節ロボット

新たなラインナップが

登場しました。

スマートウィング

優れたコストパフォーマンス

SmartWingのロボセルキットを使用することにより、設計
工数、組立て工数など、立ち上げまでに掛かる時間を大幅に
削減できます。

吸着ノズルとチャックを選択頂け
ます。ノズル、またはチャックを取
付けてご使用ください。

『JobEditor』で簡単プログラミング

動作モデル『技®』を登録することにより、簡単な操作でロボット
動作を作成可能。ロボットプログラムに要する時間を大幅に
削減します。

シングルピッキングユニット

ノズル

チャック

技®：動作モデル。ピック&プレースやねじ締めなど一連のロボット動作を指します。

持ちやすくわかりやすいティーチペンダント

7型の見やすい
カラー液晶を搭
載し、シンプルな
操作画面で効率
よく作業ができ
ます。
重さは600gと
軽量です。

イネーブル
スイッチ 教示

ボタン

カラー液晶　

手動幅替え機構、ターゲット
認識センサを標準で搭載し
ています。

コンベア

SW-RXS3-R40 SW-RXS6-R50/R60/R70

■寸法・可動範囲

series

幅広いアプリケーションで利用可能 　

仕分け配膳搬送
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寸法

SW-RXS6-R50

SW-RXS6-R60

SW-RXS6-R70

a

225

325

425

b

662

712

762

c

R138.1

R162.6

R232

d

R225

R325

R425

e

R500

R600

R700

f

114°

128.6°

142.6°




